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Echelle 1:2,5

RWF61.10... pour montage «RACK>» avec boitier ARG61.01
Applications P Y4 ov p— Pl, PID: Yiov ,—
Régulation de grandeurs rencontrées dans les installations de / /
chauffage, ventilation et climatisation telles que: / /
— température
— humidité relative i Vs @ /©
— humidité absolue / / 5
— pression / / g
— différence de pression de liquide o
— différence de pression d’air 0 e 0 Q
Le RWF61.10 s’utilise pour les applications a un seul sens d’ac- Xe |, Xp
HOm: ey BXempie: Q charge Xp bande proportionnelle
— chauffage w  valeur de consigne v signal dbicommanis
— refroidissement x  valeur instantanée @® sens d'action chauffage,
— humidification © sens d'action refroidissement,

— déshumidification

Les fonctions complémentaires ci-aprés peuvent étre
réalisées:

— compensation ou glissement de la valeur de consigne
— limitation minimale de grandeurs auxiliaires

— limitation maximale de grandeurs auxiliaires

— régulation de boucle courte ou en cascade

Le RWF61.10 permet la commande des organes de réglage sui-

vants:

— servo-moteurs de vanne et de clapets

— programmateurs a étages pour chaudiéres, batteries électri-
ques etc...

— vanne de courant pour batteries électriques

— sélecteur de priorité

— convertisseurs pneumatiques, 2 points, 3 points

— doubleur, inverseur de signal.

Fonctionnement

Le mode de réglage du RWF61.10 est commutable en P, Pl ou
PID. La bande proportionnelle se régle par un potentiométre,
le temps d’intégration fixe est déterminé par le choix du mode
de réglage Pl ou PID (voir caractéristiques techniques).
Exception: avec les régulations de pression et de pression dif-
férentielle a comportement Pl, possibilité de réduire le temps
d’intégration a 30 secondes (voir plus loin sous exécution).

Le régulateur compare la valeur instantanée avec la valeur de
consigne et émet un signal de commande progressif de
0...10V—. Une variation du signal de commande de 0 a 10V
provoque une variation de I'organe de reglage de 0 a 100%. La
position de I'organe de réglage est donc proportionnelle au
signal de commande.

Le sens d’action du signal doit étre choisi en fonction de I'ins-
tallation & regler par exemple pour chauffage ou pour refroidis-
sement. En mode de réglage P le signal de commande est nul
lorsque I'écart est nul (valeur instantanée = valeur de con-
signe)

Compensation

La valeur de consigne peut étre modifiée par I'introduction

d’'une grandeur de référence, trois possibilités s’offrent:

— compensation universelle (température, humidité, pression,
etc.) sur tout ou partie de la plage de réglage du potentio-
meétre de valeur de consigne a l'aide du compensateur
RZF61.10 (voir notice 3472) ou d’un systéme de supervision.

— Compensation en fonction de la température extérieure a
'aide du sous-module AZY61.9 (notice 3429) pour autant
que I'emplacement réservé dans le régulateur ne soit pas
déja pris par un autre sous-module.

— Modification de consigne de 10% de la plage de réglage,
autour de la valeur affichée, en général a I'aide d’un sys-
téme de supervision.

Pour d’autres indications sur les possibilités de compensation

voir la notice 3401 «bases du systéme POLYGYR».

Autres fonctions auxiliaires

On peut réaliser différentes fonctions auxiliaires au moyen de

sous-modules embrochables, a savoir:

= :‘imitation minimale et maximale de la température de souf-
lage.

— limitation maxi de 'humidité de Iair soufflé

— limitation minimale ou maximale de la température des
retours

— limitation minimale ou maximale d’une quelconque grandeur
auxiliaire

— régulation en cascade: ambiance — soufflage

Régulation différentielle de température

L'une des deux températures entre lesquelles on doit mainte-
nir un écart donné sert de grandeur a régler. L'autre sert de
grandeur guide ou de compensation. Le signal de température
de la sonde principale (grandeur a régler) peut étre actif ou
passif. Par contre, la grandeur de compensation doit étre
appliquée au régulateur sous forme de signal actif par I'inter-
médiaire de 'amplificateur de mesure RZM61.400... La plage
de mesure de ce dernier doit étre en accord avec celle de
I'échelle de plage de mesure du régulateur.




Affichage

Un module a affichage numérique permet de visualiser directe-
ment les grandeurs telles que sondes principale et auxiliaire,
écart de réglage et signal de commande. Le module se fixe
tres simplement en facade du régulateur.

Exécution

Régulateur électronique en exécution modulaire enfichable,

avec circuit imprimé de format standard européen (100 x 160 mm)

et connecteur DIN & 32 broches, forme D. Livrable avec ou

sans boitier universel résistant aux chocs pour montage en
fond d’armoire ou en fagade. Le boitier est équipé d’un cou-
vercle avant transparent et d’un bornier a vis. Les boitiers
pour montage en facade s’assemblent entre eux a l'aide des
clips dont ils sont équipés. lls peuvent ainsi former un
ensemble de largeur quelconque. Huit boitiers assemblés for-

ment un ensemble de 19”.

L’'adaptation du régulateur a la grandeur a réguler (tempéra-

ture, humidité, pression etc.) et a chaque gamme se fait par

adjonction d’une échelle embrochable correspondante qui
comporte I'échelle pour 'émetteur de valeur de consigne
incorporé.

La plaque frontale du régulateur comporte:

- le curseur d'ajustage et I'échelle d’ajustage de la valeur de
consigne de I'émetteur de valeur de consigne incorporé.
L'ajustage de la valeur de consigne peut se faire a I'aide
d’un émetteur a distance en plagant le curseur sur la posi-
tion «ext»

— le commutateur manuel/automatique avec deux positions:
® auto: fonctionnement normal du régulateur
@ man: fonction de régulation arrétée. Les appareils de
positionnement branchés peuvent étre amenés a
n'importe quelle position en déplagant le curseur
de valeur de consigne
— les lampes de signalisation (LED) pour I'affichage des
signaux de commande.
Sous la plaque frontale amovible se trouvent:
— le potentiométre Xp de réglage de la bande proportionnelle
— le connecteur de raccordement de la prise de diagnostic
(voir notice 3499)
— éventuellement le potentiométre de réglage du sous-module.
Sur le circuit imprimé se trouvent:
— Pinterrupteur de sélection du sens d’action du signal de
commande ® ©
— les connecteurs de choix de mode de réglage P, Pl, PID
— le connecteur de fonction du sous-module

diode électroluminescente (LED) de signalisation Y1
curseur de réglage de la valeur de consigne
échelle embrochable

interrupteur manuel/automatique

potentiométre de réglage Xp

échelle et curseur de reglage du sous-module
connecteur de la prise de diagnostic

sous-module

connecteur de sélection P et D

10 connecteur de fonction du sous-module

11 connecteur de sélection P et P

12 interrupteur S2 de sélection du sens d’action ® @
13 module & affichage numérique

QNI WN —

Commande

Les types ci-aprés peuvent étre commandés séparément:

RWF61.100 Régulateur embrochable sans botitier, avec pla-
quette de désignation des bornes et de codage
- pour bornier & vis des boitiers ARG61.00 et
ARG61.01.

ARG61.00 Boitier sans unité embrochable, en plastique anti-
chocs avec couvercle frontal transparent et bor-
nier a vis de 32 pdles pour montage fond en
d’armoire de commande (ou montage mural).

ARG61.01 Boitier sans unité embrochable, en plastique anti-

chocs avec couvercle frontal transparent et bor-
nier a vis de 32 pdles pour montage fagade en
d’armoire de commande. Des chéassis 19” (rack)
peuvent étre formés par encliquetage latéral et

alignement de plusieurs ARG61.01.

ARG... Accessoire de montage pour boitiers ARG61...,
voir notice 5551.

AZW61... Echelle embrochable, voir notice 3428.

AZY61... Sous-module, voir notice 3429.

4408 3153 0 Plaguette de désignation des bornes et de
codage pour RWF61.100; pour bornier a vis des
boitiers ARG61.00 et ARG61.01. Cette plaguette
permet le montage et le cablage d’'un boitier
avant la livraison du régulateur embrochable.

Le régulateur peut étre aussi commandé selon le code
ci-aprés:
RWF61.10 00 -t 50

|

(Exemple:)

Type de base

Sous-module ‘
— 0 = sans sous-module
— 1...9 = voir notice 3429 ‘

Boitier
— pas de désignation = sans boitier ‘
— 0 = avec ARG61.00 ‘
— 1 = avec ARG61.01

Echelle embrochable, voir notice 3428

Caratéristigues techniques

Tension d’alimentation 24V~ +20%

Fréquence 50...60Hz
Puissance absorbée 3VA
Signal de commande
Tension 0...10 V— progressif
Intensité 1TmA

Tension du circuit de mesure 5V +£250mV
Temps d’intégration
Mode de réglage PID 10 min

Mode de réglage PI 2,5min
Bande proportionnelle
Mode de réglage PID 1...50%*
Mode de réglage Pl 4...200%*
Mode de régalge P 0,4...20%*
Conditions climatiques admiss.
-~ Stockage et fonctionnement
Température —10...4+50°C
Humidite classe F selon DIN 40040 pour

les composants

—25..465°C

classe F selon DIN 40040 pour
les composants

2g selon DIN 40046 page 8

— Transport (10 jours max)
Température
Humidité

Epreuve aux vribrations
Protection
Plague frontale de I'unité
embrochable
Plaque frontale du boitier
Bornier a vis
Antiparasitage
Capacité des bornes

IP22, DIN 40050

IP42, DIN 40050

P10, DIN 40050

N selon VDE 0875 §4

2 x1,5mm2 ou 1x2,5 mm?2

Poids
Avec boitier 0,60kg
Sans boitier 0,25kg

* de la plage de réglage
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Combinaison des appareils

Sous-modules

Les sous-modules AZY®61... (voir notice 3429) pour la réalisa-
tion de fonctions complémentaires.

Module a affichage numérique

Le module embrochable AZW62.8 permet d’afficher les princi-
pales grandeurs (voir notice 3424).

Organes de réglage

Un RWF61.10 permet de commander différents appareils sous
réserve que ceux-ci aient les caractéristiques suivants:

— signal de commande 0...10 V- progressif

— tension d’alimentation 24V~

Potentiométre de valeur de consigne a distance

Si P'on utilise un potentiométre de valeur de consigne a dis-
tance celui-ci devra posséder la méme gamme de réglage que
'échelle embrochable du régulateur. Potentiométre de valeur
de consigne voir notice 3470.

Autres appareiis

Tous les appareils qui figurent dans le tableau général (voir
notice 3400) peuvent étre utilisés.

instructions d'utilisation

La notice 3401 «bases du systéme POLYGYR» contient les don-
nées fondamentales du systéme, en observer les informations
el explications.

Lorsque F'on coupe l'alimentation en borne G du régulateur
Porgane de réglage se ferme automatiquement.

Pour le dimensionnement du transformateur d’alimentation
24V~ additionner la puissance absorbée de tous les appa-
reils raccordés.

Un régulateur RWF61.10 peut commander jusqu’a 10 organes
de réglage en paralléle.

Les compensations peuvent étre effectuées a partir de 2 bor-
nes d’entrée
— borne Z1: Entrée du compensateur universel
Un signal de 5V £10V provoque un décalage de
valeur de consigne de £100% de la gamme de
réglage. Les autres caractéristiques du compen-
: sateur RZF61.10 sont données dans la notice 3472
— borne Z3: Entrée du systéme de supervision
Un signal de 5V =5V provogue un décalage de
valeur de consigne de =10% de la gamme de
réglage.
En 'absence d'une commande a d’istance dont le branche-
ment s’effectue entre les bornes R et M, il est préférable de
les ponter.

Pour la régulation différentielie de température, les indications

ci-apres sont seules valables:

— Le sens d’action étant sur @ et la valeur de consigne de
'écart de température sur meins:
La sonde principale (B1) doit détecter la plus basse des
deux températures. L'organe de réglage s’ouvre si 'écart de
température est supérieur a la valeur de consigne.

— Le sens d’action étant sur ® et la valeur de consigne de
lecart de température sur plus:
l.a sonde principale (B1) doit détecter la plus élevée des
deux températures. Llorgane de réglage s’ouvre si 'écart de
température est inférieur & la valeur de consigne.

Instructions de montage et d’installation

e Montage en armoire de commande avec boitier ARG61.00:
pour ce faire, le bornier a vis, sans boitier, est monté sur
une plague de montage & l'aide de 2 vis ou par enclique-
tage sur des rails-supports. Le boitier est fixe sur le bornier
a vis aprés le cablage.

@ Montage frontal sur armoire de commande avec boitier
ARG®S1.01: pour ce faire, le boitier complet avec bornier & vis
est glissé de I'avant dans l'ouverture frontale de 'armoire et
fixé. Le cablage se fait par l'arriere.

@ Montage en rack avec boitier ARG61.01: ie boitier ARG61.01
est congu de telle fagon gu’un chéassis (rack) de largeur
variable {(max. 8 modules 219”) est réalisé par alignement de
plusieurs boitiers et assemblage par les clips dont ils sont
équipés.

Divers accessoires de montage, selon notice 5551, sont a
disposition pour l'incorporation d’un tel chassis dans l'ar-
moire de commande.

® Montage en rack avec des chassis 19” du commerce:
L'unité enfichable peut étre incorporée directement dans
tout chassis 19” du commerce avec connecteur de 32 bro-
ches forme D DIN 41611 (attention: le connecteur doit étre
monté dans le chassis avec repére 2 vers le bas et repere
32 vers le haut!).

Le cablage est fait selon le plan de raccordement de l'installa-
tion. Des instructions de montage sont jointes a 'appareil.

Instructions de mise en service

Tout d’abord sélectionner le sens d'action ® ou © du régula-

teur avec le commutateur S2 placé sur le circuit imprimé.

® l'organe de réglage s’ouvre par baisse de la valeur instanta-
née, pour chauffage ou humidification (réglage d'usine)

© lorgane de réglage s’ouvre par augmentation de la valeur
instantanée, pour refroidissement ou déshumidification.

La fonction correcte peut étre contrélée en mettant le commu-

tateur AUTO/MAN sur MAN. Puis en agissant sur le curseur de

point de consigne on pilote manuellement 'organe de réglage,

la diode électroluminescente Y1 sighale également les sens de

variation.

Choisir ensuite le mode de réglage comme suit:

— PID (reglage d’usine) pour les boucies de régiage lentes (ex.
réglage de température ambiante)

— Pl pour les boucles de réglages rapides (ex. réglage de la
température de soufflage)

— P pour les boucles de réglages trés rapides {ex. réglage de
pression) ou lorsqu’un écart permanent de réglage est désiré.

La bande proportionnelle Xp réglée d’usine convient pour les
applications standard. Si une correction est nécessaire, procé-
der comme suit;

— instabilité de réglage (pompage) augmenter Xp

— trop grande inertie de réglage diminuer Xp

Si le régulateur est équipé d’un sous-module pour une fonc-
tion auxiliaire enlever le sous-module, remettre le shunt de
fonction en place. Régler la grandeur principale et ensuite
remonter le sous-module puis régler la grandeur auxiliaire.
Les prescriptions de mise en service détailiées sont données
dans la notice C3410.

Remarque: I'utilisation de la prise de diagnostic AZW61.8 faci-
lite grandement les mises en service.

Raccordement des appareils

Les schémas de raccordements donnent seutement les raccor-
dements de principe des appareils. Les fonctions d’arrét des
régulateurs ou d’asservissement qui différent d’'une installation
a l'autre ne sont pas figurées.

Bornes de raccordements

VY ¥V VY Vv VvV VY
G Bt M R B2 zZ3 zt

GO Y1
A v

34104 01

G,G0 alimentation 24V~
G potentiel du systeme (SP}
GO zéro d’alimentation (SN)

B1 signal de mesure de la sonde principale

B2 signal de mesure de la sonde auxiliaire

R signal de valeur de consigne (potentiométre)

M zéro de mesure (liaison galvanique mterne avec GO)
Z1 signal de compensation +5V+10V

Z3 signal de compensation +5V+5V

Y1 signal de commande 0...10V—

Branchement des sondes

Mesure de température: sonde pricipale et auxiliaire avec
potentiométre de commande a distance.

sP
‘B MlmlM lel_"’ﬂ.BJBZ
) BT M R 8273 G Z1
>
<
S i a0 |w
-
GYRMU
GO % ¢
o
SN 1 H

B1 Sonde principale QA... (température) N1 Régulateur universel RWF61.10
B2 Sonde auxiliaire QA... (température) Y1 Organe de réglage
R1 Commande & distance FZA21.11
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Mesure de température; sonde principale avec commande a
distance incorporée et sonde auxiliaire.

SP
e malg [vels
? Bt M R B2Z3 G Z1
>
§ Y1 GO N1
|

GY RMU .

GO Y1 P
SN [ 3
B1 Sonde principale (température ambiante)

Sonde auxiliaire (température)
Régulateur universel RWF61.10...

Y1 Organe de réglage

Mesure de '’humidité relative: sonde principale avec com-

mande & distance incorporée et sonde auxiliaire.

SP | 1
|BGMER MI l'-//MGBl
1 1
H B1 B2
? Bt M R B2z3 G Z1
>
§ Y1 GO N1
1
GY RMU
GO Y1 8
2
SN l 3
B1 Sonde principale QFA62.2 (humidité ambiante)
B2 Sonde auxiliaire QFM62.1 (soufflage)
N1 Régulateur universel RWF61.10...

Y1 Organe de réglage

Sonde active avec commande a distance.

SP
G
|B M|R1|M R|R1 M R_JBZ
2 Bi M R BZZ‘S G
>
x Y1 GO N1
[l
GYRMU
GO Y1 é
e
SN l 3

B1 Sonde principale (active)
N1 Régulateur universel RWF61.10
R1 Commande a distance FZA21.11

Branchement dans le cas d’une réguiation différentielle de
température.

SP

24V,

|B MIB1 IB MIBZ

9
B1 M1 G J

GBIM R 21

o Y1 N1

SN

3410A07

B1
B2
N1

Sonde principale, par ex: sonde de ballon
Sonde de compensation, par ex: sonde de capteur
Régulateur universel RWF61.10...

U1 Amplificateur de mesure RZM61.400...

Raccordements des organes de commande

SP
IB M|B1
) BT M R B5 73 21 G
>
x Y1 GO N1
— max.10
=
GY RMU GY RMU GYRMU
GO v1 180 v2| 180 v3 §
i=1
SN l l l 3
B1 Sonde principale

N1
Y

Régulateur universel RWF61.10

Organes de réglage (10 maxi)

Encombrements
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N Découpe pour montage en fagade

Sous réserve de modifications
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